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A priedas. Klasikiniy ir euristiniy planavimo metody
savybiy apibendrinimas

A.1 lentelé. Klasikiniy ir euristiniy planavimo metody savybiy apibendrinimas
Table A.1. Summary of the properties of the classic and heuristic planning methods

Metodas Privalumai Trakumai
Tiesiy bei Nesudétingas taikymas, mazas | Turi biiti Zinomi mar$ruta apibi-
apskritiminiy | kompiuteriniy resursy poreikis, | dinantys navigaciniai ta3kai,
kreiviy trumpa atlieckamy skaiiavimy | suplanuotas marsrutas néra vien-
metodas trukmé tisas ir tolydus
Nesudétingas taikymas, mazas | Turi biiti Zinomi marSruta apibi-
S kompiuteriniy resursy poreikis, | dinantys navigaciniai taskai, bi-
Bezjé kreiviy . O . Lo S
metodas trumpa atlieckamy skaiCiavimy | tina tinkamai parinkti Bezjé krei-
trukmeé, suplanuotas marSrutas | vés eile ir navigacinius taskus
yra vientisas ir tolydus plokstumoje
Turi biti zinomos judéjimo ap-
linkos geometrinés ribos ir apri-
Greitosios e . | bojimai, atliekamy skai¢iavim
- . . Metodas yra nesudétingai modi- Jimat, My S 4
paieskos atsi- ) " ) trukmé ir kompiuteriniy resursy
PSR fikuojamas, nesudétingas taiky- S P
tiktiniy tiesiy mas poreikis priklauso nuo judéjimo
metodas aplinkos geometriniy riby ir ap-
ribojimy, planuojamas marsrutas
néra vientisas ir tolydus
Judéjimo aplinka turi bati diskre-
tizuojama, atlieckamy skaicia-
vimy trukmé ir kompiuteriniy re-
sursy poreikis priklauso nuo
Dijkstros Randamas trumpiausias judé- | judé¢jimo aplinkos geometriniy
metodas jimo marsrutas riby bei grafo virsiiniy skaiciaus,
planuojamas marSrutas néra
vientisas ir tolydus, turi buti zi-
nomos grafo virSliniy svoriy
reik§meés
Judéjimo aplinka turi bati diskre-
o . .« . | tizuojama, atliekamy skaicia-
Grafo vir§tniy svoriy reikSmeés | . L I
: vimy trukmé ir kompiuteriniy re-
nustatomos sudarant tikslo funk- o :
« .. NP . . | sursy poreikis priklauso nuo
A* metodas cija (euristiné savybeé), nesudé-

tingas bendrosios tikslo funkci-
jos modifikavimas

judéjimo aplinkos geometriniy
riby bei grafo virsiiniy skaiciaus,
planuojamas marsSrutas néra
vientisas ir tolydus
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Metodas Privalumai Trakumai
Atliekamy skai¢iavimy trukmé ir
. e . | kompiuteriniy r reiki
Voronojaus Metodas yra nesudétingai modi- omp ute U resursy poretxis
. . .. ) priklauso nuo judéjimo aplinkos
diagramy fikuojamas, nesudétingas taiky- s . .
geometriniy riby bei grafo virsa-
metodas mas . Ly ; g
niy skai¢iaus, planuojamas mar$-
rutas néra vientisas ir tolydus
Gali biti taikomi sprendziant Bitina sudaryti tikslo funkcija ir
sudétingus kompleksinius pla- jos apribojimus, didelis kompiu-
Euristiniai navimo uzdavinius, gali biti teriniy resursy poreikis, ilga at-
optimizavimo | naudojami tikslinti bei optimi- liekamy skai¢iavimy trukmé,
metodai zuoti judéjimo marsrutus, kurie | daznai surandamas lokalusis, o
yra suplanuoti taikant klasiki- ne globalusis sprendziamos
nius metodus tikslo funkcijos minimumas




