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B priedas. Keturiais metodais sudaryty segmentavimo kreiviy
palyginimas

B.1 lentelé. Dariaus ir Giréno g. ruozo (Nr. 1) K1 eismo juostos IRI matavimy duomeny pagrindu keturiais metodais
sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas
Table B.1. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on IRl measurement data from
lane K1 of Dariaus ir Giréno str. (Nr. 1)
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B.2 lentelé. Dariaus ir Giréno g. ruozo (Nr. 1) D1 eismo juostos IRI matavimy duomeny pagrindu keturiais metodais
sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.2. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on IRI measurement data from
lane D1 of Dariaus ir Giréno str. (Nr. 1)
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B.3 lentelé. Liepkalnio g. ruozo (Nr. 4) K1 eismo juostos IRI matavimy duomeny pagrindu keturiais metodais
sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.3. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on IRl measurement data from
lane K1 of Liepkalnio str. (Nr. 4)
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B.4 lentelé. Liepkalnio g. ruozo (Nr. 4) D1 eismo juostos IRI matavimy duomeny pagrindu keturiais metodais
sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.4. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on IRl measurement data from
lane D1 of Liepkalnio str. (Nr. 4)
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B.5 lentelé. Ozo g. ruozo (Nr. 7) K1 eismo juostos provézy gylio matavimy duomeny pagrindu keturiais metodais

sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.5. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on rut depth measurement data

from lane K1 of Ozo str. (Nr. 7)
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B.6 lentelé. Ozo g. ruozo (Nr. 7) D1 eismo juostos provézy gylio matavimy duomeny pagrindu keturiais metodais
sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.6. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on rut depth measurement data
from lane D1 of Ozo str. (Nr. 7)
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B.7 lentelé. Liepkalnio g. ruozo (Nr. 4) K1 eismo juostos keturiais metodais sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.7. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on data from lane K1 of Liepkalnio str. (Nr. 4)
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B.8 lentelé. Liepkalnio g. ruozo (Nr. 4) D1 eismo juostos keturiais metodais sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.8. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on data from lane D1 of Liepkalnio str. (Nr. 4)
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B.9 lentelé. Nemencinés pl. ruozo (Nr. 5) K1 eismo juostos keturiais metodais sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas
Table B.9. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on data from lane K1 of Nemencinés str. (Nr. 5)
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B.10 lentelé. Nemencinés pl. ruozo (Nr. 5) D1 eismo juostos keturiais metodais sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas
Table B.10. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on data from lane D1 of Nemencinés str. (Nr. 5)
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B.11 lentelé. Savanoriy pr. ruozo (Nr. 9) K1 eismo juostos keturiais metodais sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.11. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on data from lane K1 of Savanoriy ave. (Nr. 9)
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B.12 lentelé. Savanoriy pr. ruozo (Nr. 9) D1 eismo juostos keturiais metodais sudaryty segmentavimo kreiviy palyginimas

Table B.12. Comparison of segmentation curves composed by different methods based on data from lane D1 of Savanoriy ave. (Nr. 9)

[72] -
IR Segmentavimo parametras
A
2
D s
2 S IRI DO KBI_str KBI_komf KBI_saug DBI
500 6 6 5
= 400 3 3 4
=3 4 4
g 300 3
g 3 3
200 2
.;d 2 2
| 100 | 1 1
0 0 0 0
0 1 2 4 5 6 7 1 2 5 6 7 6 7 0 1 ] 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 i
—e—IRI Atstumas, km —e—D0 Atstumas, km Atstumas, km —e— KBI komf Alstumas, km Atstumas, km Atstumas, km
o 400
=
b, 300
g 200
£ = VAl
3 100 A% ) il
9 . f3\ ,
R=
2
g = -100
=
21 E -200 -20
?-’: g 0 1 2 4 5 6 7 1 2 3 5 6 7 6 7 0 1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7
g —e—KS Atstumas, km —e—KS Atstumas, km Altstumas, km —e—KS Alstumas, km —e—KS Atstumas, km —e—KS Atstumas, km
=
~ g 5 350
sl 2, 300
e 250
2|3 200
;; 5 150
P3) 100
E 1 50
gl o 0
o 0 1 2 4 5 6 7 2 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 [ 7 1 2 3 4 5 [} 7 1 2 3 4 5 6 7
—— 8V Atstumas, km —e— 8V Atstumas, km —e—8V Atstumas, km —e— S8V Atstumas, kim —e—8V Atstumas, km —e— 8V Atstumas, km
wy
<
3
g
Q
8
)
v
+
3| |=
w w
S| &
= =
o g) ,
E = 0 1 2 4 5 6 7 1 2 5 6 7 1 2 3 4 5 [§ 7 0 1 2 3 4 5 [} 7 1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 [} 7
) —e—SV+KS Atstumas, km —e— SV+KS Atstumas, km e— SV+KS Atstumas, km —e— SV+KS Atstumas, kim —e— SV+KS Atstumas, km —e— SV+KS Atstumas, km
e
@ 7 500 5
72] o
2 6
by @ 400 4 8 -
2l & s | ﬁ TR A
B D y
4] 300 3
) gl ¢
3|3 200 2
=1 2 4
);\qﬁ 1 100 1 i 1
0 0 0 0 0 0
0 1 2 4 5 6 7 1 2 5 [} 7 1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 [ 7 1 2 3 4 5 [} 7 1 2 3 4 5 6 7
—=—1IRI Atstumas, km —=—D0 Atstumas, km —=—KBI str Atstumas, km —a=— KBI komf Atstumas, km —e—KBI saug Atstumas, km —=—DBI Atstumas, km
+3 5 1000 0 # 4
15}
=
o 800 5 omse 2
2 d
£ 600 0
= -10
el - 10 400 2
b=
= -15
210 -15 200 -4
g2
28| 2 0 -20 -6
-g ; 6 7 0 1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7
g —a—KS Atstumas, km —o—KS Atstumas, km —e—KS Atstumas, km —a—KS Atstumas, km —=—KS Atstumas, km
=
T 6 400
NI 350
2| 5 300
al =l g
e 250
3| 3 200
-
Z| 2 150
B3 100
51 )
£ 30
glo 0 0 0 0 0
175, 0 1 2 4 5 6 7 1 2 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 6 ) 1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 @
—e— 8V Atstumas, km —e— 8V Atstumas, km —e— 8V Atstumas, km —e— 8V Altstumas, km —a— 8V Atstumas, km —o— 8V Atstumas, km
5 1000
< —
2 800 o ,
qg / 1 & {
E 600 4 | f \%ef
+ 400 '
>
%)
= 200
B=
‘gn 20 0
2 0 1 ) 4 5 6 7 0 1 2 5 6 7 5 6 7 5 6 7 1 2 4 5 6 7 1 3 4 5 6 7
—e— SV+KS Atstumas, km —e— SV+KS Atstumas, km Atstumas, km Alstumas, km —e— SV+KS Atstumas, km —e— SV+KS Atstumas, km




